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Interferometria plamkowa - digital
speckle pattern interferometry (DSPI)
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DSPI ze wzbudzeniem termicznym

pomiar lokalnych
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Analiza wibracji

&W% powierzchni

21 Ui EAO AOGCAE&AA

DSPI ‘
| 4

# U6 O01 €roRandov@ic

Ve

v 0" O'UA: 000U Al [T AN FREIE
£ 05 ; amplitudy wibracji
5 :_l.. . 11811 H=z
ig i |
5 04 2 i \
;g ¥ _15 *
& 02 . _f'ha. =t
é LLLLEE ."l'i-.li_“'li.
% --". ud’ 'r“
T o0 . .

10000 11000 12000 13000 14000

frequency [Hz|



Time -averaged DSPIZUAOAAA AU

12
IOl(r):|i+|r+2\/|i|r COie(X,y)] il 1"
DSPI

|02(I’): Ii +|r +2\/Ii|r Cos[e(x,y)+De(x,y)] 0O AIO DT ED A E G
obiektu 01z powoduje
powstanie dodatkowej

HRI=S s () Oél 1 EAU AEAU
gl De(r) — 4p Ct/(x1 y)
De(r) =2np maksymalna korelacja

De(r) =(2n+1)p minimalna korelacja



Time -averaged DSPIz analiza AOC A d

Ve ~ N ’ ~ ~ r

xEAOAAEA 1T AEAEOO 1
A4p az(r)
/

De(r,w) = cos(m)

czasobserwacji >>okres wibracji:

1,,(r) = (r)dt

D) =1, +1, +2JTT, codetn)] 3,57 ()8
C =

A

~ Vg

EAAT AE AisadAig]
| L~

| T

PRIER

3 _ 3]2 DSPI
: Jo(7)~0.3J,(0)
HI ANV AN
4)’2)1 2\3 4 678W2131415\4QJ}/181920

0,6




Time -averaged DSPIlz analiza fazowa
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Amplituda wibracji

vibration amplitude
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Odtworzenie amplitudy wibracji

Amplituda wibracji jest wyznaczana

przez numeryczne dopasowanie
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